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STWIiOR - E.00.00.03
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I- IV KAT.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIOR
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét ziemnych w gruncie kat. |- V.

1.2. Zakres stosowania STWiIiOR
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roboét jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie wykopow. Sprawdzenie rzednych terenu i warunkéw gruntowych oraz wykonanie i
zabezpieczenie wykopow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIOR sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi noramami oraz z
okresleniami podanymi w E-00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, STWIOR oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STWIOR E-00.00.00 “Wymagania ogéine”.

3. SPRZET
Dowolny, do tadowania i transportu, akceptowany przez Inzyniera. Nalezy stosowac sprzet posiadajgcy
atesty i instrukcje uzytkownika.

4. TRANSPORT
Transport urzgdzen pomocniczych dowolnymi srodkami transportowymi, w spos6b zabezpieczajacy przed
uszkodzeniami. Transport mas ziemnych pojazdami samochodowymi samowfadczymi. Transport
powinien odbywaé sie zgodnie z zasadami obowigzujgcymi w resorcie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIOR E-00.00.00. “Wymagania ogéine”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.1. Zasady prowadzenia robot
Przed przystgpieniem do robét wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z danymi
zawartymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie odstepstwa winny by¢ zarejestrowane w dzienniku
budowy potwierdzone przez Inzyniera.
Wykonawca ma obowigzek dokonywaé biezacej kontroli warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania
wykopéw i ich poréwnywania z danymi zawartymi w dokumentacji projektowej. Niezgodnosé winna byé
odnotowana w dzienniku budowy.
Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia
robdt, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia
lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robét ziemnych.
Wykonawca powinien wykonywac¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do
budowy nasypdéw byty odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odspojone
grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkfad.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetnia¢é wymagania
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia Is = 1,0. Jezeli grunty rodzime w wykopach i
miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukciji
nawierzchni nalezy je dogescic¢ do wartosci s -1, 0.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli i jakosci rob6t podano w STWIOR E-00.00.00
Przy kazdym odbiorze robét zanikajgcych nalezy stwierdzi¢ ich jakos¢ w formie protokotéw lub wpiséw do

dziennika budowy.

6.1 Kontrola jakosci robot
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w

niniejszej specyfikacji oraz w dokumentaciji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiaru ilosciowego dokonuje sie w m® gruntu w stanie rodzimym. llo$¢ wykonanych robét ziemnych,

ktora stanowi podstawe ptatnosci, okresla sie jako iloczyn powierzchni podstawy wykopu i Sredniej
gtebokosci wykopu do powierzchni terenu.

8. ODBIOR ROBOT

Zgodnos¢ robét z projektem, Specyfikacjg i pisemnymi decyzjami Inzyniera.
Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej Specyfikacji Technicznej wg zasad
podanych w normach i STWIOR E-00.00.00 .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne warunki ptatnosci podane sa w STWIOR E-00.00.00 .
Przedmiar robét stanowi gtowng podstawe ptatnosci.

9.2. Szczegobtowe warunki ptatnosci

Cena wykonania 1 m® wykopu obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujgce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- rekultywacja terenu.

9.3 Szczegotowy zakres robot
- wykopy wykonywane mechanicznie w gruncie wedtug ilosci okreslonych w dokumentacji technicznej
oraz opracowaniu kosztowym

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

- PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

- BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

- PN-88/B-04491 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.



